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Die folgendon Angaben sind den vom Anmelder eingereichten Unterlagen entnommen 

® Verfahren zurn Zuordnen einer Fernbedienung zu einer Basisstation 
© Vorgeschlagen wird, ein Verfahren zum Zuordnen einer 

Fernbedienung zu einer Basisstation. Die Basisstation 

(10) sendet dabei ein Suchsignal aus (108), auf das hin die 

Fernbedienung (20) bei Ubereinstimmung des Suchsi- 

gnals mit einem ebgespeicherten Referenzsignal ein Kon- w 

taktsignal zurucksendet (112). Nach dessen Eingang setzt 

die Basisstation (10) ein bei jeder Zuordnung veranderli- 

chesAktivierungssignal zur Verifikation derZugehdrigkeit 

zu der Fernbedienung (20) ab(122). Das veranderliche Ak- 

tivierungssignal wurde dabei bereits vor Aussendung des 

Suchsignals von der Basisstation festgelegt (136), gespei- 

chert, und wird fur die Zuordnung nur abgerufen (104). 



100' — ^- f Austosen j 

102' [B ZtHet A: = 0| 

B Loden Aktivienjngssgnal 
4- Soi-Antwort 



3 Bestimmunq AJctivisrungs- 
signal + Sofl-Antwort 




105 |B Z«hfarA + l| 

108- — \B Sodwgndl , 
i 

110 ~" ft Suchsjydt Rtferenrsig^H Ende| 

112- — ^ jr Kontoktsignd ] 

UK T 

fofernbetficnuigen anwesend?y^-~~( 6' Zotter A < 5 ) 



116 

1 



3E 



118" s jl Auswohl fefnfaedigttgig j 

120 [8 Zflhfcr8 + l| 

122-^" — [B~ Sendon Afctivitrungssignqll 
12C — -^ f?~RUckfiefldcn Antwofis^S] 



T 



117 



128 



" ^B Mwort*Sol-Ant»ort) JL HB ZflHcf B + T 

JL — E 



132' [B ZBHct B: » O] 



A 



134* — |B Frwgobt| 



\8 ZMaBi}} 



130 



B Beslimmung AktwenHtgssjgwl 
+ Sol-Antwort 



136 



138- — f8 Ende 



BNSDOCID: <DE_1 9841 51 4A1 _!_> 



BUNDESDRUCKEREI 02.99 902 014/554/1 



23 



DE 198 41 

1 

Beschreibung 
Stand der Technik 

Die Erfindung geht aus von einem Verfahren nach der 5 
Gattung des Hauptanspruchs, wie es in der Deutschen Pa- 
tentanmeldung AZ: 196 45 769.6 beschrieben ist. Danach 
erfolgt die Zuordnung einer Fernbedienung zu einer in ei- 
nem Kraftfahrzeug angeordneten Basisstation, indem letz- 
tere ein Suchsignal absetzt, worauf im Reichweitenbereich 10 
des Suchsignales befindliche Fernbedienungen durch Riick- 
senden eines Kontaktsignales zu fur die Fernbedienungen 
charakteristischen Zeitpunkten antworten. Durch Auswer- 
tung der Eingangszeitpunkte der Kontaktsignalriickmeldun- 
gen ermittelt die Basisstation die anwesenden Fernbedie- 15 
nungen. Eine da von wahlt sie aus, und fuhrt mit ihr eine 
"Challenge-Response'VVerifikation durch. Weil eine ein- 
dcutigc Fcmbcdicnungscrkcnnung bcrcits durch Austausch 
von nur einem Signal moglich ist, und das Signal, da es nicht 
sicherheitsrelevant ist, einfach aufgebaut sein kann, erfolgt 20 
die gesamte Erkennung sehr schnell. Bestimmend fur die 
Zuordnungsgeschwindigkeit ist daher vor allem die nachfol- 
gcnde Challenge-Response- Verification. Sie basiert auf der 
Durchfuhrung von sicherheitsrelevanten Rechenoperatio- 
ncn, die umfangreich sind und entsprechend Zeit benotigen. 25 
Zur schnellen Berechnung des Challenge- bzw, des Respon- 
scsignales werden speziell fur diesen Zweck entwickelte an- 
wendcrspezifische integrierte Schaltkreise (ASIC) einge- 
setzt, welche die Challenge- bzw. Responseberechnung in 
wcniger ais drei Millisekunden durchfuhren. Damit kann 30 
das Auslosen der Zuordnungspriifung durch Betatigen des 
Turgriffes eines Fahrzeuges erfolgen, so da6 das Offnen der 
Tiir nur moglich ist, wenn die Fernbedienung als zum Fahr- 
zcug gehorig verifiziert wurde. Der Benutzer bemerkt den 
Zuordnungsvorgang nicht. Die vorgenannten ASICs erful- 35 
len ihre Funktion gut, sind allerdings in der Herstellung ver- 
gleichsweise teuer. 

Es ist Aufgabe der Erfindung, ein Verfahren zum Zuord- 
nen einer Fernbedienung zu einer Basisstation anzugeben, 
welches eine schnelle Durchfuhrung einer Zuordnungspru- 40 
fung, insbesondere eine schnelle Durchfuhrung einer Verifi- 
kationskommunikation gestattet. 

Die Aufgabe wird gelost durch ein Verfahren mit den 
Merkmalen des Hauptanspruchs. Das erfindungsgemaBe 
Verfahren ist leicht als Programm in dem in Basisstation 45 
bzw. Fernbedienung ohnehin vorhandenen Mikroprozessor 
realisierbar, und macht die Bereitstellung eines ASIC iiber- 
fliissig. Es gewahrleistet dabei dieselbe Sicherheit wie bei 
Verwendung eines ASICS. Vorteilhaft laBt sich ein Sicher- 
heitsgewinn realisieren, indem die Geschwindigkeit der 50 
Challenge-Response-Berechnung gezielt gesteuert wird, 
wenn der Challenge-Response-Dialog mehrfach unmittelbar 
hintereinander durchgefuhrt wird. 

Ein Ausfuhrungsbeispiel der Erfindung wird nachfolgend 
unter Bezugnahme auf die Zeichnung naher eriautert. 55 

Zeichnung 

Es zeigen Fig, 1 ein Blockdiagramm einer Zugangsvor- 
richtung, Fig. 2 ein FluBdiagramm zur Veranschaulichung 60 
ihres Betriebes. 

Beschreibung 

Fig, 1 zcigt cine Basisstation 10, die Tcil cincs Gcratcs 65 
oder Gegenstandes sein kann oder einem sou* hen fest zuge- 
ordnet ist. Beispielsweise kann die Basisstation Teil der Zu- 
gangskontroUeinrichtung eines Gebaudes oder eines Kraft- 
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fahrzeuges sein. Weiterer Bestandteil der in Fig. 1 gezeigten 
Zugangsvorrichtung ist eine im folgenden Fernbedienung 
genannte Betatigungseinrichtung 20, welche der Basissta- 
tion funktionell iiber eine SignaluberTragungssfrecke 30 be- 
riihrungslos zugeordnet ist. Die Fernbedienung kann insbe- 
sondere ein Transponder sein. "Ober nicht dargestellte Wirk- 
verbindungen wirkt die Basisstation 10 auf die technische 
Einrichtung ein, deren Teil oder der sie zugeordnet ist Bei 
Verwendung in einem Kraftfahrzeug kontrolliert sie bei- 
spielsweise den Zugang in das Fahrzeug oder dessen Inbe- 
triebnahme. 

Bestandteil der Basisstation 10 ist ein Mikroprozessor 13, 
welcher den Betrieb der Basisstation 10 kontrolliert, dazu 
insbesondere die Ausgabe von Signalen veraniaBt und ein- 
gehende Signale auswertet. Mit dem Mikroprozessor ver- 
bunden ist eine Sende-/Empf angseinrichtung 11 zur Abgabe 
bzw. Entgegennahme von Qber die Signaliibertragungs- 
strcckc 30 bcriihrungslos iibcrtragenen Signalen. Dem Mi- 
kroprozessor 13 ist weiterhin ein Speicher 14 zugeordnet. 
Darin befinden sich Zuordnungsinformationen, aufgrund 
derer die Basisstation 10 zuorgeordhete Fernbedienungen 
20 erkennt. Die Zuordnungsinformationen sind: eine Serien- 
nummer 15, ein Herstellercode 17, ein kryptischer Schlus- 
selcode 31, ein Verzeichnis 16 mit Informationen iiber die 
der Basisstation 10 zugeordneten Fernbedienungen 20, so- 
wie eine Zufallszahl 18. Die Seriennummer 15 ist charakte- 
ristisch fur einander zugeordnete Basisstationen 10 und 
Fernbedienungen 20. Sie wird vom HersteDer der techni- 
schen Einrichtung festgelegt, der die Basisstation 10 bzw. 
die Fernbedienungen 20 zugeordnet sind. Bei Verwendung 
in Kraftfahrzeugen etwa kann die Festlegung durch den 
Fahrzeughersteller erfolgen. Der Herstellercode 17 bezeich- 
net das zugehorige Gerat, d. h. die Basisstation 10 eindeutig. 
Er wird vom Herstellerder Basisstation vergeben und ist un- 
veranderbar. Das Verzeichnis 16 beinhaltet fur jede zugeord- 
nete Fernbedienung 20 einen Datensatz 16a, 16b, 16c, wel- 
cher jeweils die Gruppennummer 25 einer Fernbedienung 
20, ihren Herstellercode 27, eine Zufallszahl sowie eine 
Soli-Response enthalt. Die Gruppennummern 25 unter- 
scheiden dabei die einer Basisstation 10 zugeordneten Fern- 
bedienungen mit gleichen Seriennummern, der jeweils zu- 
gehorige Herstellercode 27 dient in Verbindung mit dem 
kryptischen Schliisselcode 31 und der Zufallszahl 18, die 
vom Mikroprozessor 13 erzeugt wird, zur Bildung der Soil- 
Response. Der kryptische Schliisselcode 31 wird vorzugs- 
weise ebenfalls vom Hersteller der zugehorigen technischen 
Einrichtung, etwa einem Fahrzeughersteller festgelegt. Je- 
weils ein ganzer Datensatz 16a, 16b, 16c erlaubt die Verifi- 
zierung einer zugehorigen Fernbedienung 20. 

Die Fernbedienung verfugt iiber eine zur basisstationssei- 
tigen Sende- /Empfangseinrichtung 11 korrespondierende 
Sende-/Emf angseinrichtung 21, zum Empfang von der Ba- 
sisstation 10 abgegebenen Signalen bzw. zur Abgabe von 
Signalen an die Basisstation 10. Analog zur Basisstation ist 
der Sende-/Empfangseinrichtung 21 ein Mikroprozessor 23 
nachgeschaltet welcher den Betrieb der Fernbedienung 20 
steuert, wobei er besonders die Ausweftung der iiber die 
Sende-/Empfangseinrichtung 22 eingehenden Signale vor- 
nimmt, abhangig von den Ergebnissen FolgemaBnahmen 
einleitet und die Ausgabe von Ausgangssignalen iiberwacht, 
Dem Mikroprozessor 23 zugeordnet ist eine Speichereinheit 
24, worin Zuordnunginformationen zur Zuordnung der 
Fernbedienung 20 zu einer Basisstation 10 abgelegt sind. 
Gespeichert sind dazu - analog zu Basisstation 10 - eine Se- 
riennummer 15, cine Gruppennummer 25, cin Hersteller- 
code 27 sowie ein kryptischer Schliisselcode 31. Die Bedeu- 
tung der Speicherinhalte entspricht jeweils der Bedeutung 
der gleichartigen Speicherinhalte im Speicher 14 der Basis- 
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station 10. Der Hersiellercode ist durch den Hersteller der 
Fernbedienung 20 vergeben und bezeichnet sie eindeutig. 
Die Seriennummer 15 ist ein fur die aus Basisstation 10 und 
zugehorigen Fembedienungen 20 bestehende Gesamtvor- 
richtung charakteristischer Code und identisch mit dem 5 
Speicher 14 der Basisstation 10 enthaltenen Seriennummer. 
Die Gruppennummer 25 unterscheidet die selbe Seriennum- 
mer 15 aufweisende Fembedienungen 20 voneinander. Sie 
wird bei der Nutzung der Gesamtvorrichtung durch den An- 
wender festgelegt. Der kryptische Schlusselcode 31 wird io 
durch den Hersteller der der Basisstation 10 zugehorigen 
technischen Einrichtung festgelegt und ist identisch mit dem 
in der Basisstation vorhandenen. In Verbindung mit dem 
Herstellercode 27 und dem von der Basisstation 10 iiber die 
Signalubertragungsstrecke 30 zugefiihrten Challengesignal 15 
dinet er zur Verifikation der Zugehorigkeit zu einer Basissta- 
tion 10. 

Zwischcn Basisstation 10 und Fcrnbcdicnungcn 20 bc- 
steht eine Signalubertragungsstrecke zur Ubertragung be- 
riihrungslos iibertragbarer Signale zwischen der fernbedie- 20 
nungsseitigen Sende-ZEmpfangseinrichtung 21 und der ba- 
sisstationsseitigen Sende-ZEmpfangseinrichtung 11. Von der 
basisstationsseitigen Sende-ZEmpfangseinrichtung 11 aus- 
gehende Signale erreichen dabei alle innerhalb ihrer Reich- 
weite befindlichen Fembedienungen 20. Als Signale werden 25 
zweckmaBig Infrarot-Zoder Hochfrequenzsignale verwen- 
det. 

Einer Basisstation 10 konnen mehrere Fembedienungen 
20 zugeordnet sein. Alle Fembedienungen 20 und die Basis- 
station 10 verfugen in ihren Speichern 14, 24 iiber eine iden- 30 
tische Seriennummer 15 und verwenden bei der Verifizie- 
rung einen kryptischen Schlusselcode 31. Die einzelnen 
Fembedienungen 20 unterscheiden sich durch ihre Grup- 
pennummern 25 und ihre Herstellercodes 27. 

Anhand Fig. 2 wird nachfolgend der Betrieb der in Fig. 1 35 
wiedergegebenen Vorrichtung erlautert. Den Ablaufschrit- 
ten ist dabei jeweils ein Buchstabe B bzw. F vorangestellt, 
der angibt, ob der zugehorige Ablaufschritt in der Basissta- 
tion 10: B oder in einer Fernbedienung 20: F stattfindet. 

Der Zuordnungsvorgang wird durch die Betatigung eines 40 
nicht dargestellten mechanischen, elektrischen oder eiek- 
trooptischen Auslosemechanismus durch einen Benutzer 
ausgelost, Schritt 100. Bei Anwendung in einem Kraftfahr- 
zeug kann der Auslosemechanismus insbesondere im Beta- 
tigen des Tiirgriffes bestehen. 45 

Aufgrund eines beim Auslosen abgegebenen Signales 
setzt der Mikroprozessor 13 der Basisstation 10 zunachst ei- 
nen internen Zahler A auf den Wert 0, Schritt 102. Sodann 
ladt er aus dem Speicher 14 die Zufallszahl 18, welche an- 
schlieBend das im folgenden ,, Challenge ,, -Signal genannte 50 
Aktivierungssignal bildet, und die im folgenden "Soll-Re- 
sponse'-Signale genannten, erwarteten Antwortsignale 16a, 
16b, 16c fur alle der Basisstation 10 zugeordneten Fembe- 
dienungen 20, Schritt 104. Darauf erhoht er den Zahler A 
um 1 , Schritt 106. Nachfolgend leitet der Mikroprozessor 13 55 
die Abgabe eines Suchsignales durch die Sende-ZEmpfangs- 
einrichtung 11 ein, Schritt 108. Das Suchsignal beinhaltet 
neben einer Start- und Synchronisationsinformation insbe- 
sondere die im Speicher 14 abgelegte Seriennummer 15. Es 
ist zweckmaBig unverschlusselt und wird von alien inner- 60 
halb der Reichweite der Signalubertragungsstrecke 30 be- 
findlichen Fembedienungen 20 iiber deren Sende-ZEmp- 
fangseinrichtungen 21 empfangen. 

Ihre Mikroprozessoren 23 Uberpitifen bei Eingang eines 
Suchsignales, ob die mit dem Suchsignal ubcrtragene Scri- 65 
ennumrner 15 mit der im Speicher 24 der Fernbedienung 20 
abgelegten, als Referenzsignal dienenden Seriennummer 
ubereinstimmt. Bei Nichtubereinstimmung nimmt die Fern- 
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bedienung 20 an der weiteren Zugehorigkeitsprufung nicht 
mehr teil. Bei Ubereinstimmung der miteinander vergliche- 
nen Signale veranlaBt der Mikroprozessor 23 eine Antwort 
in Form eines Kontaktsignales, Schritt 112. Als Kontaktsi- 
gnal dient ein kurzes, einfach aufgebautes Signal, beispiels- 
weise die Gruppennummer 25 der jeweiligen Fernbedie- 
nung 20 in bitcodierter Form. ZweckmaBig ist das Kontakt- 
signal wie das Suchsignal unverschlusselt Die Aussendung 
des Kontaktsignales veranlaBt der Mikroprozessor 24 nach 
Ablauf einer fur die Fernbedienung 20 charakteristischen, 
durch die Gruppennummer 25 bestimmten Zeitspanne ab 
dem Eingang des Suchsignales. Sie erfolgt dann in einem 
Zeitfenster mit vorbestimrnter Lange. Die Aussendung ist so 
bemessen, daB ein sicheres Zuordnen des Kontaktsignales 
zu dem Zeitfenster sowohl fur die Fernbedienung 20 wie fur 
die Basisstation 10 moglich ist. 

Durch Priifen, in welchen Zeitfenstern Kontaktsignale 
cingegangen sind, stcllt nun der Mikroprozessor 13 der Ba- 
sisstation 10 fest, welche Fembedienungen 20 mit welchen 
Gruppennummem anwesend sind, Schritt 114. Wird keine 
anwesende Fernbedienung 20 ermittelt, priift der Mikropro- 
zessor 13 den Wert des Zalilers A, Schritt 116. Ist er kleiner 
als ein vorgegebener Bezugswert, beispielsweise 5, veran- 
laBt er unmittelbar emeut die Aussendung eines Suchsigna- 
les und wiederholt das Verfahren ab Schritt 106 fortfolgend. 
Wird der Bezugswert uberschritten, orient der Mikroprozes- 
sor 13 die Zugehorigkeitsprufung ab, Schritt 117. Ergab die 
Prufung im Schritt 114, daB wenigstens eine Fernbedienung 
20 anwesend ist, wahit der Mikroprozessor 13 unter den an- 
wesenden Fembedienungen 20 eine aus, mit welcher er 
nachfolgend eine Zugehorigkeitsprufung durchfuhrt, Schritt 
118. Nach Auswahl einer Fernbedienung zahlt er einen 
zweiten internen Zahler B um eine Stufe nach oben, Schritt 
120. Darauf veranlaBt der Mikroprozessor 13 die Aussen- 
dung eines nachfolgend Challenge-Signales iiber die Sende- 
ZEmpfangseinrichtung 11. Als Challenge- Signal dient die im 
Speicher 14 abgelegte Zufallszahl 18. 

Die ausgewahlte Fernbedienung 20 empfangt iiber ihre 
Sende-ZEmpfangseinrichtung 21 das Challenge-Signal und 
bildet daraus durch Verknupfung mit dem Herstellercode 27 
und dem kryptischen Schlusselcode 31 ein "Response M -Si- 
gnal, welches sie als Antwortsignal an die Basisstation 10 
zuriickschickt, Schritt 124. 

Deren Mikroprozessor 13 vergleicht nach Erhalt das von 
der Fernbedienung 20 riickgesandte Response-Signal mit 
den zuvor im Schritt 104 geladenen Soli-Response-Signal 
16a, 16, 16c der ausgewahlten Fernbedienung 20, Schritt 
126. Slimmen Soli-Response-Signal und Response-Signal 
iiberein, setzt der Mikroprozessor 13 den internen Zahler B 
auf den Wert 0 zuriick, Schritt 132 und veranlaBt die Aus- 
gabe eines Freigabesignales, welches beispielsweise den 
Zugang zu einem Kraftfahrzeug und/oder dessen Betrieb er- 
moglicht, Schritt 134. AnschlieBend bestimmt der Mikro- 
prozessor 13 eine Zufallszahl 18 und ermittelt damit fur jede 
im Verzeichnis 16 eingetragene Gruppennummer 25 ein 
neues Soli-Response-Signal, Schritt 136. Mit der Zufalls- 
zahl 18 und den neu gebildeten Soll-Response-Signalen be- 
legt er die Speicherplatze 16a, 16b, 16c und 18 sodann neu. 
Die neuen Speicherinhalte dienen als Grundlage fur die Zu- 
ordnungsprufung im AnschluB an den nachsten emeu ten 
Auslosevorgang. Mit dem Neubeschreiben der Speicherin- 
halte 16 und 18 ist der Zugehbrigkeitspriifvorgang beendet, 
Schritt 138. 

Ergibt die Prufung im Schritt 126, daB das von der Fern- 
bedienung 20 zuriickgesandtc Response-Signal nicht mit 
dem vom Prozessor geladenen Soil-Response-Signal 16a, 
16b, 16c ubereinstimmt, setzt der Mikroprozessor 13 den in- 
ternen Zahler B um eine Stufe hoch, Schritt 128. Sodann 
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prUft er, ob der Inhalt des Zahlers B einen vorgegebenen 
Grenzwert, zum Bei spiel den Wert 3 uberschreitet, Schritt 
130. 1st das der Fall, ermittelt der Mikroprozessor 13 gemaB 
Schritt 136 eine neue Zufallszahl 18 und neue Soll-Re- 
sponse-Signale 16a, 16b, 16c mit denen er die entsprechen- 5 
den Speicherinhalte im Speicher 14 uberschreibt. Danach 
bricht er den Zuordnungsprufvorgang ab, Schritt 138. 

Ergibt die Priifung im Schritt 130, daB der dem Zahler B 
zugeordnete Grenzwert noch nicht uberschritten ist, fuhrt 
der Mikroprozessor 13 ebenfalls eine Neubestimrnung der 10 
Zufallszahl 18 und der Soll-Response-Signale 16a, 16b, 16c 
gemaB Schritt 136 durch. AnschlieBend fahrt er jedoch mit 
der Wiederholung des Schrittes 104 fort und ladt die neube- 
stimmten Speicherinhalte 18 und 16a, 16b, 16c unmitteibar 
neu, um nachfolgend Schritt 106 auszufiihren. 15 

Es kann vorgesehen sein, die Bestirnmung einer neuen 
Zufallszahl und neuer Soll-Responsesignale gemaB Schritt 
136 gcziclt langsam auszufiihren. Da die Neubestimrnung 
bei authorisierter Benutzung erst im AnschluB an die Besta- 
tigung der Zugehorigkeit und der Ausgabe eines Freigabesi- 20 
gnales erfolgt, wirkt sich eine langsame Durchfuhrung des 
Schrittes 136 fiir den authorisierten Benutzer nicht aus. Hin- 
gegen wird einem Nichtberechtigten das Vortauschen einer 
Zugehorigkeit einer Fernbedienung zu einer Basisstation er- 
schwert, selbst wenn es ihin gelingen sollte, die Basisstation 25 
durch Nachbilden eines Kontaktsignales zur Abgabe eines 
Challengesignales an die Fernbedienung zu veranlassen. 
Durch gezielte Dehnung der Zeit zur Durchfuhrung des 
Schrittes 136 wird es zudern erschwert, ein richtiges Re- 
sponse-Signal durch permutatives Wiederholen moglicher 30 
Response-Signale zu ermitteln. 

Patemanspriiche 

1. Verfahren zum Zuordnen einer Fernbedienung zu 35 
einer Basisstation, wobei die Basisstation (10) ein 
Suchsignal aussendet (108), die Fernbedienung (20) 
bei Ubereinstimmung des Suchsignales mit einem ab- 
gespeicherten Referenzsignal ein Kontaktsignal zu- 
riicksendet (112), und die Basisstation (10) daraufhin 40 
ein bei jeder Zuordnung veranderliches Aktivierungs- 
signal zur Verifikation der Zugehorigkeit zu der Fern- 
bedienung abgibt (122), dadurch gekennzeichnet, 
daB das veranderliche Aktivierungssignal bereits vor 
Aussendung des Suchsignales von der Basisstation 45 
festgelegt (136) und fiir die Zuordnung nur abgerufen 
wird (104). 

2. Verfahren nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich- 
net, dafi von der Basisstation (10) bereits vor Absetzen 
des Suchsignales auch das Antwortsignal festgelegt 50 
wird (136), mit dem die zugehdrige Fernbedienung 
(20) nach Erhalt des veranderlichen Aktierungssigna- 
les antworten soli. 

3. Verfahren nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich- 
net, daB die Festlegung des veranderlichen Aktivie- 55 
rungsignales jeweils nach AbschluB einer erfolgrei- 
chen Zuordnung (126, 134) einer Fernbedienung (20) 

zu einer Basisstation (10) erfolgt. 

4. Verfahren nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich- 
net, daB ein neues veranderliches Aktivierungssignal 60 
festgelegt wird (136), wenn ein von einer Fernbedie- 
nung (20) auf ein Aktivierungssignal hin zuruckge- 
sandtes Antwortsignal nicht mit dem in der Basissta- 
tion (10) vorbestimmten Sollantwortsignal Uberein- 
stimmt. 65 

5. Verfahren nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich- 
net, daB das Suchsignal mehrfach unmitteibar hinter- 
einander ausgesandt wird, wenn auf das vorhergehende 
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Suchsignal ein Kontaktsignal nicht eingeht. 

6. Verfahren nach Anspruch 4, dadurch gekennzeich- 
net, daB die Durchfiihrungszeit bei der Neufestlegung 
des veranderlichen A ktierungssi gnales gegenuber der 
kurzestrnoglichen verlangert wird. 

7. Basisstation zur Durchfuhrung des Verfahrens nach 
Anspruch 1, gekennzeichnet durch 

- eine Sende-ZEmpfangseinrichtung (11), welche 
zur Abgabe von Such- und Aktivierungssignalen 
sowie zum Empfang von Kontakt- sowie Ant- 
wortsignalen von Fernbedienungen (20) ausgebil- 
detist, 

- Mittel (13) zur Veraniassung/Auswertung der 
tiber die Sende-ZEmpfangseinrichtung (11) abzu- 
setzenden/empfangenen Signale, 

- sowie eine nichtfliichtige Speichereinheit (14) 
zur Ablage von feststehenden und veranderlichen 
Zuordnungsinformationcn (15, 17, 31, 16, 18) , 
welche der Basisstation (10) wenigstens eine 
Fernbedienung (20) zuordnen und die Priifung der 
Zugehorigkeit erlauben. 

8. Basisstation nach Anspruch 7, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die nichtfluchtige Speichereinheit (14) 
als genau einmal Prograrnmierbares Speichermedium 
ausgefuhrl ist. 

9. Fernbedienung zur Durchfuhrung des Verfahrens 
nach Anspruch 1, gekennzeichnet durch 

- eine Sende-ZEmpfangseinrichtung (21), welche 
zum Empfang von Such- und Aktierungssignalen, 
sowie zur Abgabe von Kontakt- und Antwortsi- 
gnalen ausgebildet ist, 

- Mittel (23) zur Auswertung/Veranlassung emp- 
fang ener/ab zu setzender Signale, 

sowie eine nichtfliichtige Speichereinheit (24) 
zur Ablage von Zuordnungsinformationen (15, 
25, 27, 31), welche die Fernbedienung (20) einer 
Basisstation (10) zuordnen. 



Hierzu 2 Seite(n) Zeichnungen 



BNSDOCID: <DE_1984151 4A1 J_> 



2E1CHNUNGEN SEITE 1 



Nummer 

Int. CI. 6 : 

Offenlegungstag: 



DE 1984-1 514 A1 
G08C 17/02 

8. April 1999 




CO 




CO 



BNSDOCID: <DE_19841514A1_I_> 



902 014/554 



ZEICHNUNGEN SEITE 2 



Nummen 
Int. CI. 6 : 

Offenleguhgstag: 



DE198 41 514 A1 
G 08 C 17/02 

8. April 1999 



100- 
102- 



Ausldsen 



10V 



B Zdhler A: = 0 



B Laden Aktivierungssignal 
+ Soll-Antwort 



106" 
108 



B Zdhler A + 1 
I 




B Bestimmung Aktivierungs- 
signal + Soll-Antwort 



B Suchsignal 

I 



110— 9 \ n 

\F Suchsignal = Re ferenzsigno^ — 

— ~^r- 



Ende 



1U 



112- — F Kontoktsignal 



~^B Fernbedienungen anwesend?)-^— B Zdhler A 

ii 1 



116 



118 



120- 



B Auswahi Fernbedienung 



I 



122 



B Zdhler B + 1 
I 



B Senden Aktivi erungssignal 



124- — ^ 'F RUcksenden Antwortsignol 
126 * 



^ ^B Antwort! Soll-Antwort") -* 1 



8 Ende 
117 



128 

I 



132 



B Zshler B: = 0 

I 



< 



B Freigobe 



B Zdhler B + 1 

1~ 

B Zdhler B 1, 3, 

130 



136 



B Bestimmung Aktivierungssignal 
+ Soll-Antwort 



138 



B Ende 



Fig. 2 



902 014/554 



BNSDOCID: <DE_19841 51 4A1 J_> 



